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LaserovĨ skener - s¼ļasnosŠ



LaserovĨ skener ïruļnĨ skener



Mraļno bodov (point cloud)



Mraļno bodov (point cloud) - ortofotografia



VĨhody laserov®ho skenovania

ÅJednor§zov® presn® a rĨchle zameranie priestoru

ÅMonģnosŠ umiestniŠ mraļno bodov na koordin§tny syst®mz§kazn²ka 

pr²padne pouģiŠ JTSK, JTSK 3, Gaus ïKr¿eger é

ÅPodpora mraļna bodov zo strany vĨrobcov BIM softv®rovĨch bal²kov ako 

REVIT, Allplan, ArchiCAD, Speedikon...

ÅMoģnosŠ vyuģitia externĨch softv®rov a pluginovpre najrozġ²renejġie 

BIM softv®ry

ÅZn²ģenie n§kladovpri rekonġtrukcii starġ²ch objektov

ÅĐļinn§ a rĨchla kontrolazhotoviteŎa stavby investorom

ÅRe§lny (As built) 3D model - podpornĨ n§stroj pre bud¼ce inġtal§cie

ÅMoģnosŠ urobiŠ kontrolu kol²zi² / collision detection napr. v programe 

NavisWorks 

ÅMoģnosŠ analyzovaŠ priehyby a deform§cie oceŎovĨch konġtrukci²

ÅMoģnosŠ zameriavaŠ objektov vo vĨġkach ïdosha skenera 100 ï300 

metrov v z§vislosti od typu skenera ïdosah na BZP, povolenie pr§ce vo 

vĨġkach, povolenie na stavbu ploġiny, leġenia ...



VĨhody laserov®ho skenovania

ÅRedukcia ļasu zamerania ï976 000 meran² za sekundu...

ÅRedukcia ļasu premodelovania projektu 85 %

ÅRedukcia vĨjazdov do ter®nu 95 %

ÅMinimalz§cia ļasu projektovania 60 %

ÅZn²ģenie rizika prepracovania projektov vŅaka zamedzeniu vzniku kol²zi²



Moģn® vyuģitie laserov®ho skenovania v BIM

ÅAko podklad pre rekonġtrukciu, prestavbu starġ²ch objektov

ÅKontrolnĨ n§stroj investora ïporovanie zadania projektu vs. realita

ÅAktualiz§cia projektovej dokument§cie po dokonļen² stavebnĨch pr§c

ÅZavedenie BIM pre potreby spr§vy objektu, pren§jom kancel§rskych 

priestorov, bytov... .



Prestavba objektov, kde technick§ dokument§cia 

neexistuje resp. je v 2D ide§lnej (nere§lnej) podobe

Trovrba BIM modelu pre potreby analĨzy moģnosti 

pristavania 2 poschod²



Prestavba objektov, kde technick§ dokument§cia neexistuje 

resp. je v 2D ide§lnej (nere§lnej) podobe

4 Layouty preloģen® cez seba ïzn§zornenie nepresnosti vĨstavby objektu v 

90 - tych rokoch



Prestavba objektov, kde technick§ dokument§cia neexistuje 

resp. je v 2D ide§lnej (nere§lnej) podobe

Na z§klade dodanĨch vĨsledkov a statickĨch analĨz investora bola schv§len§ 

rekonġtrukcia objektu, nebola vġak schv§len§ nadstavba dvoch poschod².



Rekonġtrukcia resp. prestavba objektov, kde technick§ 

dokument§cia neexistuje resp. je v 2D ide§lnej (nere§lnej) 

podobe

Tvorba BIM modelu pre potreby rekonġtrukcie objektu, 

n§sledne pre spr§vu objektu (ġt§tna spr§va)



Rekonġtrukcia resp. prestavba objektov, kde technick§ 

dokument§cia neexistuje resp. je v 2D ide§lnej (nere§lnej) 

podobe

D¹raz bol kladenĨ aj na presn® geometrick® zachytenie krovu a 

pivniļnĨch priestorov



Rekonġtrukcia resp. prestavba objektov, kde technick§ 

dokument§cia neexistuje resp. je v 2D ide§lnej (nere§lnej) 

podobe ïprojektovanie TZB

Tvorba BIM modelu pre potreby napl§novania 

inġtal§cie novĨch technol·gi²



Laserov® skenovanie ako kontrolnĨ n§stroj investora



Laserov® skenovanie ako kontrolnĨ n§stroj investora

Kontrola polohy stŌpov, kontrola ortogonality stien, kontrola polohy otvorov. CieŎom 

investora bola minimaliz§cia n§kladov spojenĨch z inġtal§ciou fas§dnych prvkov



Laserov® skenovanie ako kontrolnĨ n§stroj investora

Kontrola polohy stŌpov, kontrola ortogonality stien, kontrola polohy otvorov. CieŎom 

investora bola minimaliz§cia n§kladov spojenĨch z inġtal§ciou fas§dnych prvkov



Laserov® skenovanie ako kontrolnĨ n§stroj investora

Kontrola skutoļn®ho stavu zhotovenia stien. Zdokumentovan® odchĨlky od 

poģadovan®ho stavu boli upraven® eġte v stavebnej f§ze. CieŎom architektonick®ho 

n§vrhu bolo dosiahnutie ide§lnych svetelnĨch podmienok


